4.3. Przedmiar i obmiar robot budowlanych

4.3.1. Material nauczania

Pojecie przedmiaru robot

Obliczenie kosztu realizacji obiektow budowlanych oraz calej inwestycji polega
na wyznaczeniu kosztoéw wykonania poszczego6lnych robot budowlanych, a nastgpnie ich
zsumowaniu. Obliczenie wartosci tych robot wymaga ustalenia ich ilosci oraz ceny
wykonania jednostki produkcji. [lo§¢ robdt okresla si¢ mierzac je w charakterystycznych dla
nich jednostkach (roboty charakteryzujace si¢ plaszczyznami mierzy si¢ w metrach
kwadratowych, objgtoscia — w metrach szes$ciennych, masa w kilogramach lub tonach). Ilo§¢
robot mozna ustali¢ z natury, po ich wykonaniu lub — jeszcze przed ich rozpoczgciem — na
podstawie dokumentacji projektowej. Nastgpnie mnozy si¢ ilosci poszczegdlnych robot przez
ich ceny jednostkowe.

Przedmiar robét jest to opracowanie zawierajace opis robot w  kolejnosci

technologicznej ich wykonania, z podaniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot
wynikajacych z dokumentacji projektowej oraz podstaw do ustalenia cen jednostkowych
robot lub naktadéw rzeczowych (nr katalogu, tablicy 1 kolumny).
Przedmiar robot stanowi podstawe do sporzadzenia kosztoryséw obliczania warto$ci budowy
(inwestycji) przed jej rozpoczgciem. Prawidtowosé lub wadliwo$¢ wykonania przedmiaru
robot przesadza o prawidlowosci lub wadliwosci kosztorysu. Dlatego wymagana jest
szczegOlna starannos$¢ przy sporzadzaniu przedmiaru.

Podstawy sporzadzania przedmiaru robot
Przedmiar robdt sporzadza si¢ na podstawie projektu budowlanego 1 projektu

technologicznego, w oparciu o zalozenia 1 zasady przedmiarowania zamieszczone

w katalogach naktadow rzeczowych w odniesieniu do poszczegoélnych rodzajow robodt

budowlanych.

Projekt budowlany, powinien zawierac:

— projekt zagospodarowania dziatki lub terenu,

— projekt architektoniczno-budowlany,

— geotechniczne warunki posadowienia obiektow budowlanych (rodzaj gruntu, poziom wody

gruntowej 1 sposoby jego obnizenia).

Projekt architektoniczno-budowlany sktada si¢ z projektu architektonicznego, projektu
konstrukcyjnego i projektow instalacji, wystepujacych w obiekcie. Powinien on zawiera¢
zwigzly opis techniczny oraz czg$¢ rysunkowa.

W opisie technicznym zamieszczane sa informacje okreslajace:

- przeznaczenie i program uzytkowy obiektu budowlanego oraz podstawowe wymiary,

- formeg architektoniczna i funkcje obiektu,

- uklad konstrukcyjny obiektu budowlanego, schematy statyczne (konstrukcyjne),
podstawowe wyniki obliczen, rozwiazania konstrukcyjno-materiatowe podstawowych
elementow konstrukeji obiektu,

- rozwiazania dotyczace robdt wykonczeniowych obiektu budowlanego,

- sposob zapewnienia warunkow niezbednych do korzystania z tego obiektu przez osoby
niepetnosprawne (dotyczy budynkéw mieszkalnych wielorodzinnych i uzytecznosci
publicznej),

- rozwiazania zasadniczych elementow wyposazenia budowlano-instalacyjnego,

- rozwiazania i sposob funkcjonowania zasadniczych urzadzen technicznych,

- charakterystyke energetyczna obiektu budowlanego,
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- wptyw obiektu budowlanego na srodowisko,

- warunki ochrony przeciwpozarowe;.

W cze$ci rysunkowej znajduja sie:

— rzuty wszystkich charakterystycznych pozioméw obiektu, w tym widok dachu oraz
przekroje,

— elewacje w liczbie dostatecznej do wyjasnienia formy architektonicznej obiektu oraz jego
wygladu ze wszystkich widocznych stron, z okre$leniem graficznym lub opisowym na
rysunku wykonczeniowych materiatow budowlanych i kolorystyki elewacji,

— rozwiazania konstrukcyjno-materiatowe S$cian zewngtrznych wraz z niezbgdnymi
szczegOtami budowlanymi, majacymi wplyw na wiasciwosci cieplne i szczelnos¢
przegrod,

— podstawowe urzadzenia instalacji wewngtrznych,

— zasadnicze elementy wyposazenia technicznego ogdlnobudowlanego, w tym wszystkie
instalacje oraz urzadzenia.

Projekt (lub wytyczne) technologiczny powinien okre§la¢ metody wykonania
podstawowych robot, dane o rodzaju maszyn i $rodkach transportu technologicznego oraz
inne dane dotyczace sposobu wykonania robdt 1 ich organizacji.

Do poprawnego sporzadzenia przedmiaru robdt w budownictwie ogélnym, ze wzgledu na

mata szczegdtowos$¢ projektu budowlanego, wskazane jest dysponowanie projektem

wykonawczym, czyli uszczegoétowiona dokumentacja w stosunku do projektu budowlanego.

Uzupetieniem dokumentacji projektowej maja by¢ w kosztorysowaniu specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych, ktore ustalaja szczegdtowe warunki
1 wymagania stosowania materiatow budowlanych, sposobu wykonania robot, uzycia sprz¢tu.
Specyfikacje techniczne okre$laja réwniez jednostke przedmiarowo-obmiarowa oraz jakie
roboty sa objgte cena przywiazana do specyfikacji.

Zasady okreslania ilo$ci robot zaleza od ich rodzaju oraz warunkéw wykonywania.
Obliczajac ilosci robdt, na potrzeby ich przedmiaru, nalezy zwraca¢ uwage na wielko$¢
naktadow rzeczowych niezbgdnych do wykonania jednostki produkcji. Nie mozna oblicza¢
facznie robdt, dla ktérych normy czasu i zuzycia materiatéw sa rdzne, a wigc rozny jest takze
koszt ich wykonania. Przy przedmiarowaniu rob6t nalezy wykorzysta¢ wskazowki dotyczace
przedmiarowania danego rodzaju robot, zawarte w czg$ciach opisowych do poszczegodlnych
rozdzialow katalogdéw nakladoéw rzeczowych.

Jednostki przedmiaru robot lub elementy obiektu o jednorodnych cechach przyjmowane
w obliczeniach oraz ich opisy powinny odpowiada¢ jednostkom 1 opisom zawartym
w katalogach begdacych podstawa kosztorysowania.

Praktyczne sposoby sporzadzania przedmiarow robot

Wyliczenie ilo$ci robdt jest najczesciej dokonywane wedtug sprawdzonych schematow,
stanowiacych podstawe kosztorysowania, albo metoda bezposrednia przez projektanta lub
specjaliste do spraw kosztorysowania albo tez automatycznie przez komputer, jesli korzysta
si¢ podczas projektowania z programow posiadajacych funkcje tworzenia zestawien
elementow, lub obliczania powierzchni i objetosci.

Przedmiarowanie musi by¢ wykonywane w sposob jasny, nie budzacy zadnych
watpliwos$ci, aby osoby z niego korzystajace mogly si¢ tatwo zorientowaé w obliczeniach.
Z tych wzgledow konieczne jest postugiwanie si¢ pewnym systemem sporzadzania
przedmiaru ijego konsekwentne przestrzeganie przy sporzadzaniu kosztorysow. Przedmiar
elementow 1 robot jest sporzadzany na podstawie rysunkow z dokumentacji projektowej oraz
zestawien elementow konstrukcyjnych, prefabrykatow, stolarki budowlane;.
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Przedmiary robdt sporzadza si¢ na specjalnych formularzach. W tabeli 3 podano wzoér
formularza powszechnie stosowanego.

W kolumnie 1 formularza wpisuje si¢ numer pozycji kosztorysowej, ktorej dotycza dane
z przedmiaru. W kolumnie 2 podaje si¢ numer rysunku (lub rysunkow) i ewentualne
dodatkowe oznaczenia okreslajace polozenie przedmiarowanego elementu. W kolumnie 3
zamieszcza si¢ krotki opis robdt, formutke obliczenia ich ilosci oraz jednostke miary.
Obliczone ilosci poszczegodlnych elementow wpisuje si¢ do kolumny 4, a ich sumg
w kolumnie 5.

Jezeli w jakiej$ pozycji przedmiaru nalezy podac ilosci robot, ktore w catosci lub czegsci
byly juz obliczone w tabelach sporzadzonych na wstgpie lub we wczes$niejszych pozycjach, to
takich obliczen si¢ nie powtarza, lecz podaje ostateczne ilo$ci z powotaniem si¢ na numer
tabeli lub pozycje¢, w ktorej dokonano obliczenia.

Tab. 3. Formularz do sporzadzania przedmiaréw robot

Oznaczenia Ilos¢
Pozycja elementow . .
Y] i Tres¢ poszczegolnych
kosztorysu 1 numery , razem
, elementow
rysunkow
1 2 3 4 5

Pojecie obmiaru robot budowlanych

Ilo$¢ robot mozna ustali¢ z natury, po ich wykonaniu. Mierzenie z natury, (wykopow,
murdéw, tynkéw), nazywa si¢ obmiarem. Obmiaru dokonuje si¢ w celu rozliczenia sig
przedsigbiorstwa za wykonane roboty z robotnikami i z inwestorem (zamawiajacym). Przy
rozliczeniach z robotnikami obmiar jest niezbedny do obliczenia ich zarobkéw, gdy pracuja
oni w systemie akordowym. W rozliczeniach z inwestorem obmiar stuzy do okreslenia
warto$ci wykonanych robot.

Wykonywanie pomiaréw z natury

Podstawowym sprzetem do wykonywania pomiardOw z natury jest dziesi¢cio- lub
dwudziestometrowa zwijana ta$ma miernicza oraz skladany przymiar zwany metrowka.
W celu sprawnego wykonania pomiardw potrzebna jest grupa trzyosobowa.

Jedna z nich przyktada poczatek tasmy (oznaczony zerem) do poczatkowego punktu
pomiardéw, druga - rozwija tasme¢ i1 odczytuje kolejne wymiary, a trzecia zapisuje to na
rysunku. Odczytujac pomiary tasmg trzeba trzymac¢ nieruchomo, réwnolegle do mierzonego
elementu, mocno ja napiac i zwraca¢ uwagg, zeby si¢ nie skrecala.
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W pomieszczeniu nalezy dodatkowo zmierzy¢ dlugos¢ przekatnych, aby przekonac sig,
czy ma ono ksztalt prostokatny. Dla pewnosci mozna przeprowadzi¢ niektdre pomiary
W strong przeciwna.

W celu uniknigcia sumowania btedow nie wolno dokonywaé pomiaré6w matymi
odcinkami i nastgpnie sumowac ich.

Wyniki uzyskane z pomiaréw wpisuje si¢ na rysunku szkicowym wzdhuz jednej ciaglej
linii wymiarowej z zachowaniem kolejnosci odczytow na tasmie. Poczatek i kierunek
pomiaru oznacza si¢ zerem ze strzatka, zakonczenie za$ krzyzykiem. Liczby wymiarowe
poszczegoOlnych odcinkdw wpisuje si¢ przy znakach ograniczajacych.

Zasady sporzadzania obmiarow

Zasady sporzadzania obmiaréw robot sa takie same jak dla przedmiaréw.

Ilo$ci robdt zaleza od ich rodzaju oraz warunkéw wykonywania. Obliczajac ilosci robot,
czyli dokonujac ich obmiaru, nalezy zwraca¢ uwage na wielko§¢ naktadow rzeczowych
niezbednych do wykonania jednostki produkcji. Nie mozna obmierza¢ tacznie robdt, dla
ktorych normy czasu i zuzycia materialow sa rozne, a wigc rozny jest takze koszt ich
wykonania.

Wyniki obmiaru wpisuje si¢ do Rejestru Obmiarow (ksiazki obmiarow).

Rejestr obmiaréw — rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru wykonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i1 ewentualnie
dodatkowych zatacznikow.

Przyklad
Obliczy¢ powierzchnig tynku dwoch $cian z otworami, pokazanych na rysunku 1.
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Rys. 1. Rysunek szkicowy do obmiarowania tynku [5, s. 415]
Wymiary na rysunku podano w metrach.

Powierzchnia tynku bez odliczania otworéw wynosi:
(4,20 + 5,50) x 3,20 =31,04 m*

Powierzchnia otworéw wynosi:

otwor okienny: 1,40 x 1,50 =2,10 m’

otwér drzwiowy: 2,00 x 1,10 =2,20 m’
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Powierzchni otworoéw nie potraca si¢, poniewaz powierzchnia kazdego z nich jest mniejsza
niz 3,0 m’> (pomija si¢ przy tym powierzchnie tynkowanych o$ciezy), czyli powierzchnia
tynku dwoch $cian lacznie wynosi 31,04 m’.

Do sporzadzania przedmiaréw i obmiardéw robot budowlanych technika komputerowa
stosuje si¢ programy do kosztorysowania, ktoérych jest na rynku bardzo wiele np. Zuzia,
Rodos, Norma, Koma, Winbud, Forte, Strix, Seko, Penta, Leonardo. Programy te zawieraja
bazy katalogéw z normatywami kosztorysowymi.

Program moze mie¢ funkcje tworzenia ksiazki obmiaréw, wyposazona w zasady
sporzadzania przedmiaréw i obmiaréw. Sporzadzajac ksiazke obmiarow uzytkownik uzyskuje
na ekranie formularz, do ktérego wprowadza wszystkie wyliczenia czastkowe. Program
przelicza te dziatania czastkowe, sumuje je i1 ostateczny wynik przenosi do kosztorysu.
Programy pozwalaja na zamieszczanie rysunkéw, fotografii i innych elementow graficznych
w tworzonych dokumentach.

4.3.2. Pytania sprawdzajace

Odpowiadajac na pytania, sprawdzisz, czy jestes przygotowany do wykonania ¢wiczen.
Jak zdefiniowa¢ pojgcie przedmiaru robot?
Co zawiera opracowanie przedmiar robot?
Jakie dokumenty stanowia podstawe sporzadzenia przedmiaru rob6t?
W jaki sposob oblicza sig ilosci robot?
W jaki sposob zapisuje si¢ dane z przedmiaru robot?
W jaki sposob zdefiniowa¢ pojecie obmiaru robot?
W jaki sposéb wykonuje si¢ obmiar robot?

NNk WD —

4.3.3. Cwiczenia

Cwiczenie 1
Na podstawie otrzymanego od nauczyciela projektu budowlanego domu jednorodzinnego
wykonaj przedmiar robot malarskich — malowanie na parterze budynku.

Sposob wykonania ¢wiczenia

Aby wykona¢ ¢wiczenie powinienes:

1) wybrac z projektu rysunki (rzut parteru i przekrdj pionowy),

2) wybrac¢ katalog naktadow rzeczowych,

3) odszuka¢ w KNR odpowiednia tabele i odczyta¢ zasady przedmiarowania robot
malarskich,

4) przygotowaé formularz do sporzadzania przedmiaru robot,

5) wykona¢ obliczenia,

6) wpisa¢ wyniki przedmiarowania do formularza.

Wyposazenie stanowiska pracy:
— projekt budowlany domu jednorodzinnego,
— katalogi naktadow rzeczowych KNR,
— literatura,
— formularz do sporzadzania przedmiaru robot.

”
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Cwiczenie 2
Na podstawie projektu budowlanego domu jednorodzinnego sporzadZ zestawienie
otworow w $cianach oraz stolarki okiennej i drzwiowej dla catego budynku.

Sposob wykonania ¢wiczenia

Aby wykona¢ ¢wiczenie powinienes:
1) wybra¢ z projektu odpowiednie rysunki,
2) przygotowac formularz do wpisywania wynikow,
3) wykona¢ obliczenia,
4) wpisa¢ wyniki przedmiarowania do formularza.

Wyposazenie stanowiska pracy:
— projekt budowlany domu jednorodzinnego,
— literatura,
— formularz do sporzadzania obliczen.

4.3.4. Sprawdzian postepow

Czy potrafisz: Tak Nie
1) rozrozni¢ podstawowe pojecia dotyczace przedmiarowania? O O
2) okresli¢ podstawy i1 zasady przedmiarowania? 0 0
3) odczyta¢ z dokumentacji projektowej informacje niezbgdne

do wykonania przedmiaru? O O
4) sporzadzi¢ zestawienie elementéw budowlanych stosowane

w przedmiarowaniu? O O
5) okresli¢ zasady obmiaru robdt budowlanych? 0 0
6) sporzadzi¢ przedmiar poszczegolnych robot budowlanych? O O
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