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Sprezyste wychylenie wierzchotka Komina metodg Kulomba-Mohra

Momenty zginajace trzon komina uzyskane przy pomocy programu Robot.

-
Fx=12.00 || co | | 5
-10.
|

o |

-120.00 -15.00

FX=8.00 |
220,00 20.00
/ |
320,00 F¥=4.00 | 25,00

580,00 FX=1.00 | 25,00

e ET1

Weryfikacja wynikow obliczeniami r¢cznymi (Momenty zginajace w punktach przylozenia sity
skupionej).

M1=0 kNm; M2=h*P1=10*12=120 kNm; M3=2h*P1+h*P2=20*12+10*8=320 kNm;
M4=3h*P1+2h*P2+h*P3=30*12+20*8+10*4=560 kNm;

M5=3,5h*P1+2 5h*P2+1,5h*P3+0,5*P4=35*12+25*8+15*4+0,5*1=685kNm);

Wzory na obliczanie momentow na podstawie przyktadu.

M1=P1*h; M2=P1*2h +P2*h; M3=P1*3h +P2*2h+P3*1h;...

Mnozenie wykresow — catkowanie graficzne.
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e Calkowanie graficzne dwoch funkcji momentow zginajacych polega na
przemnozenie przez siebie dwoch wykreséw tych wlasnie funkc;ji.
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e Zasada mnozenia: pole jednego wykresu pomnozone przez wartos$¢ z drugiego
wykresu znajdujacg sie pod srodkiem ciezkosci pierwszego wykresu.

Catkowanie graficzne — podstawowe wzory
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e (Calkowanie realizujemy ,,pomigdzy segmentami”, zaczynajac Sm od wierzcholka,
odcinkami po 10m

e Pierwszy fragment catkujemy za pomocg wzoru ,,1” (trojkat i trapez)

e Pozostate fragmenty catkujemy przy pomocy wzoru ,,2” (dwa trapezy)

e Poniewaz catkowanie odbywa si¢ ,,pomigdzy segmentami” we wzorach nalezy
uwzgledni¢ sredni moment bezwtadnosci dwoch sasiednich segmentow)
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